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1) Rjesava se staticki odredeni sustav koji vodi na odredivanje 3 sile na zadanim

pravcima.
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a) Racunsko (analiticko) rjeSenje
Jednostavan izbor formulacije uvjeta ravnoteZe.
XF,. =0 XF.=0 2 My = 0. (Momentni pol na jedan od pravaca)

Dobiva se sustav jednadzbi:

1 2
06-A——-B——-C=—[-20-cos60° + 30 - cos 757]
2,6 V13
2,4 3
0.8 ~A-——I.5+_Iﬁ.f — —[—zﬂ'sinﬁﬂ°—25—3{] -Sil"t?S“]
y

=—[3-20-cos60° —3-30-cos75° — 58-20-5in60° — 7,8-25 — 9,8-30-5in 75°]

RjeSenje: A =45,80856
B =-9,31126 Postupak proveden s 10 znacajnih mjesta

C=51,97575
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b) Racunsko (analitiCko) rjeSenje uz iskoriStavanje sjeciSta "a” i "b” i momentnog pola na
b

b 25,0
17,3205 28,9778
10,000 7,7646
0,6I ' '
G foro oo foor g
P 4,0 2,0 2,0 2.4
Lo 0,83205C".,
1) ‘,‘ ! h
/II/ /II/ /II/ /I|/
1,8 2,8 1,0
PoloZaj sjecista: f=e-—=(28—¢e) - —;slijedi
e(2+24)=28 24 e=1,8; f=24
1.8

+10,4-0,83205-C—4-173205+06-10—-6-250—-8,0-289778—-06-7,7646=10

C=519758 25.0
17.3205 28.9778
10,000 7.7646
O\
3.0
\ n@ . 28.8310
0.6A
0,8A B 43,2465
+x | | g /
1.8 2.8 3.0 2.0 2.0 4,0
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IMp) =0
-28:-084+3-10—-3.173205—-5-25—-7-289778—3-7,7646+ 11-43,246=10

A = 45,8088

EFyi =0

08-A+ :—: -5 —17,3205—25,0—-289778+ 43,2465 =10

B=-9.3115
25.0
K la: M3y =
Kontrola: >Ma =0 17.3205 28,9778 43,0465
10,000 7,7646
‘ 28,8310
/||/ leg@ /Il/ /Il/ /Il/
2.8 2.0 1,0 2.0 2.0 2.0 10
27,4853 ;
3,5813

36,647 8,5952

M3 =2-10-1-17,3205-3,0-25-5-28,9778 =2 - 7,7646 + 7-43,2465 + 2 - 28,8310 +

+1-27,4853 -4,8-36,647 + 2,0 - 8,5952 + 1 - 3,5813 = 0,0002
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Cesto moZe zadovoljiti i kontrola s o¢itanim krakovima:
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dMu =1,53-20-1,9-25-4,6-30+ 6,62 - 51,9758 — 4,75 - 45,8088 + 2,83 - 9,3115 =

=-2,06 Apsolutno najveci doprinos 344; odstupanje: 0,6%

¢) Grafoanaliticko rjeSenje:

Graficki se odreduje sjeciSte “"a” i "b” (1). To je momentni pol. Krakovi se ocitavaju.
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My =0; -32-20-6,0-25-79-30+8,6-C=0 20

C=524N

A 1B se odreduju iz poligona sila:

Mjerilo sila 25

lcm:: 10N

O¢itano: A=+450

=-95

30

Page 5 of 10



MEHANIKA -1 -2007. - PROF. WERNER VIEZBE BR.6

d) Odredivanje rezultiraju¢eg djelovanja zadanih sila direktnim postupkom:

Na planu sila odredena sila P;

Rezultanta F1 G 1 njen /] \
pravac na planu poloZaja odreduje 5. / \
TraZena ukupna rezultanta R je ! \
ujedno i rezultanta P i H; njen 5 }y( |
pravac djelovanja odreduje 6. S \
| \
L o \
/o |
F v | H
P e
l
f
l
R

e) Graficko uravnotezavanje jedne sile Culmannovim postupkom:

Mjerilo sila: 1 cm :: 10N

Ocitano: A =45N R
B=-10N SR

C=52N
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Sjeciste zadane sile s jednim od pravaca (tocka 7) spojiti sa sjeciStem preostalih (1).
1. uravnoteziti R saCiD

2.rastaviti Dna Ai1B

f) RjeSenje pomocu veriznog poligona bez odredivanja rezultante:

Prva zraka na planu poloZaja mora prolaziti presjeciStem dvaju pravaca

F H
G
A / | \
N
/ \ ~ 1 / | \ 4-/
/ ~
, \ N / | Vs
, \ Mo 2 | 3
- _ \
A B
Odreduje se presjeciste zadnje N 4 Mjerilosila: 1 cm :: 10 N
zrake s pravcem preostale sile "8" F T 6 Ocitano: A=+455N
i odresuje zraka "5 koja se zove . 2 Y B = - 92N
“N"zavr$na’. C=+51,5N
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Zraka "5” se ucrtava na plan sila. Iz vrha poligona
(vth H) polaze se paralela sa "C". PresjeciSte
"9"odreduje vrh vektora C. Izmedu vrha "C" i
pocetka “F" odreduju se A i |B | . Zraka 1" se
poklapa sa "6" 1 na veriZnom poligonu —
Ravnoteza.
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2. Ritterov postupak — uravnoteZavanje silama na 3 pravca uz dostupna sjecisSta u kojima se

odabiru momentni polovi (tocke redukcije)
O¢itano: dia=7,92
dog =11,92
dsc=7,80

e 2,8-40—0,95-30+ 60
B 7,92

=18,11868 N

5= 8,75-40+6,2-30—-60

=399329N

11,92
5,0-30—3,1-40+60 _
C= 750 =11,02564 31
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Graficka kontrola

30

40

Tocne vrijednosti:

A =18,83316 N
B =39,73215N

C=11,53604 N

VIJEZBE BR.6
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